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Ex-Antriehe &

ARIS Ex-Antriebe bieten Sicherheit

ARIS Stellantriebe der Baureihe Tensor Ex, Nano+ Ex und CL Ex sind flir den industriellen Einsatz in explosionsgefahrdeten
Bereichen der Zonen 1, 2 und 22 gemaB ihrer Kennzeichnung konzipiert. Sie werden zur Betatigung von Regel und
Absperrorganen, z. B. Klappen, Ventile, Hahne, Schieber, Dosierpumpen etc., eingesetzt und bieten ein hohes Sicherheitsniveau.

Die robusten, pulverbeschichteten Gehduse und die Metallhaube der Antriebe gewahrleisten einen sicheren und zuverlassigen
Betrieb in den Zonen 2 und 22. Die klassische Antriebstechnik des Nano+ mit Synchron- oder Gleichstrommotor ermoglichen
einen einfachen Ersatz von Stellantrieben in vorhandenen Schaltungen und Anlagen. Ebenso kann der vollelektronische Antrieb
Tensor zum Einsatz kommen, dessen Leistungsmerkmale sich im gunstigen Preis
und der hohen Qualitat auBern. Die Vielzahl von Befestigungsbohrungen nach
ISO 5211 und ein Wechselwellensystem sichern den einfachen Aufbau auf alle
gangigen Armaturen ohne kostspielige Konsolen. Fiir die Zonen 2 und 22 ist keine
druckfeste Kapselung notig, sodass der Antrieb deutlich weniger Gewicht hat, als
Antriebe der Zone 1. Die Antriebe der Zone 1 zeichnen sich durch ein hohes MaB
an Eigensicherheit und Betriebssicherheit aus.

Ausfiihrliche Informationen zu den verbauten Stellantrieben
entnehmen Sie bitte den separaten Produktblattern:

Tensor nano+ Classic Line

ARIS Stellantriebe GmbH - Ihr erfahrener Ansprechpartner. Seit vielen Jahren steht die Marke ARIS fiir hochwertige und individuelle
Losungen in samtlichen Bereichen des industriellen Anlagen- und Maschinenbaus:

Umwelttechnik
Pharmaindustrie
Lebensmittelindustrie
Heizungsbau
Feuerungsbau
Stadtwerke
Versorger

ooo0o0o00oo

Antriebe und Armaturen von ARIS kommen
bei diversen Anwendungen zum Einsatz:

Dosierpumpen
Industriebrenner

Klima- und Liiftungsanlagen
Kesselanlagen
LackierstraBen

Jalousien

Industriedfen

Autoklaven

ooo0o0o0000o
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Keine druckfeste Kapselung
bei Zone 2/22 erforderlich, dadurch
kompakt und kostenglinstig.
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Betriebssicher in Zone 1 durch
druckfeste Kapselung.
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Drei Antriebstypen und diverse Varianten
ermoglichen vielféltige Anwendungsfalle.
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Spezifikationen

Ex Zone 2/22

€x) 11 3G Ex ec IIC T4 Ge X (Zone 2)

¢€x) 11 3D Ex tc IliC T80°C Dc X (Zone 22)
Umgebungstemperatur; =15 °C < Ta < 50 °C

Kompakte Bauform (identisch mit Normalantrieb)

Geringer Aufpreis zu Normalantrieb, deutlich giinstiger als mit druckfester Kapselung
Einsetzbar in Zone 2 oder 22

Abmessungen und technische Daten wie Normalantrieb

Hohe Sicherheit durch Einzelpriifung im Werk

ARIS Stellantriebe GmbH



Abmessungen Antriebe
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Getriebeerweiterung
je nach Stellkraft
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x (Haubenhdhe) je nach Ausstattung 74-145 mm

Ausgangswelle: 1SO-Innenvierkant / Querbohrung / Passfeder

www.stellantriebe.de




Typ Tensor Ex

Moderne Motortechnik erlaubt die exakte Regelung von Drehzahl und Drehmoment

Komfortable elektronische Einstellung von Stellweg, zusatzlichen Schaltern und Potentiometern

Prazises Regelergebnis

Kurze Brems- und Beschleunigungszeiten

Anlauf- und Bremskurven schonen die Armaturen

Keine Anlaufkondensatoren

Biirstenlose Stromzufiihrung

Permanente Motorflihrung; lauft nicht bei Anlegen einer Dauerspannung, keine Fehlbewegung bei Kurzschluss
Stromiiberwachung schiitzt zuverlassig vor Uberlastung

Multispannungseingang erhoht die Flexibilitat und reduziert die Lagerhaltung bei gleichzeitiger Einsatzmoglichkeit
in unterschiedlichsten Landern

Hoher Schwenkbereich von 10° bis (iber 100 Umdrehungen erlaubt Multiturn-Anwendungen und zuséatzliche
Weguntersetzungen

Pulverbeschichtetes Gehause

Technische Daten

Motor BLDC-Motor

Stellkraft max. 120 Nm

Stellzeit 0,8s...210 s/90°

Stellweg 10°...100 Umdrehungen

Spannung 85-265 V AC (optional Niederspannungs-Netzteil 24 V DC)
Umgebungstemp. -15°C...+50 °C

Schutzart IP 65

Einschaltdauer 100%

Zusétzliche Schalter 2 oder 4 bistabile Relais (optional)

Potentiometer Elektronisch (optional)

Wegabschaltung Elektronisch (verschleiBfrei)

Wartung Dauerschmierung (wartungsfrei)

Ansteuerung 3-Punkt-Schritt (optional Stellungsregler 12 bit, Bus, ...)

{€x) 11 3G Ex ec IIC T4 Ge X (Zone 2)

¢€x) 11 3D Ex tc IC T80°C Dc X (Zone 22)

Umgebungstemperatur: =15 °C < Ta < 50 °C

ARIS Stellantriebe GmbH



Typ Drehmoment Stellzeit a
Tensor S [Nm] [s/90°]
05-02 5 2
05-03 5 3 =
05-06 5 6
0515 5 15 a
05-30 5 30
05-60 5 60 I -
1003 10 '
1006 10
1015 10 15 “
10-30 10 30
10-60 10 60 =
1503 15
1506 15 =
1515 15 15
1530 15 30 I
1560 15 60 =
20-06 20 6
2010 20 10 m
20-15 20 15
20-30 20 30
20-60 20 60
Typ Drehmoment Stellzeit Typ Drehmoment Stellzeit
Tensor M [Nm] [s/90°] Tensor L [Nm] [s/90°]
30-08 30 8 80-25 80 25
30-12 30 12 80-30 80 30
30-15 30 15 80-45 80 45
30-30 30 30 80-60 80 60
30-60 30 60 80-90 80 90
30-120 30 120 80-120 80 120
40-12 40 12 80-150 80 150
40-15 40 15 80-210 80 210
40-30 40 30 100-25 100 25
4060 40 60 100-30 100 30
40-120 40 120 100-45 100 45
50-15 50 15 100-60 100 60
50-20 50 20 100-90 100 90
50-25 50 25 100-120 100 120
50-30 50 30 100-150 100 150
50-60 50 60 100-210 100 210
50-120 50 120 120-42 120 42
60-20 60 20 120-60 120 60
60-25 60 25 120-90 120 90
60-30 60 30 120-120 120 120
60-60 60 60 120-150 120 150
60-120 60 120 120-210 120 210
Aufgrund der Regelbarkeit des Motors bzgl. Drehmoment und Drehzahl sind Schnelllaufer bis zu 0,8s/90° realisierbar. .

Andere Werte auf Anfrage.

www.stellantriebe.de




Typ Nano+ Ex
Antrieb iiber Synchronmotor

m  Die im Synchronmotor verbauten Dauermagnete gewahrleisten ein hohes Haltemoment auch im spannungslosen
Zustand.

m  Die Drehzahl der Synchronmotoren hangt ausschlieBlich von der Netzfrequenz ab. Somit ist eine konstante,
lastunabhangige Stellzeit gewahrleistet.

Klassisches Abschaltsystem iiber Schaltnocke und Mikroschalter

m  Fir die Positionserfassung und Abschaltung wird keine permanente Versorgungsspannung benétigt. Die
Antriebe sind zu 100% anschlusskompatibel zu friiheren ARIS Stellantrieben, eignen sich somit hervorragend als
Austauschantriebe.

m  Werkzeuglos einstellbare Schaltnocken erlauben eine schnelle und exakte Einstellung der Stellantriebe.

Zwei zusatzliche Weghilfsschalter zur Meldung von Zwischenstellungen

m  Zwei zusatzliche, potentialfreie Weghilfsschalter stehen optional zur Signalisierung von Zwischenstellungen zur
Verfligung.

m Die Einstellung erfolgt iber werkzeuglos einstellbare Schaltnocken, sodass eine schnelle und reibungslose
Inbetriebnahme gewahrleistet ist.

m  Unterschiedliche Schaltnockenformen ermoglichen unterschiedliche Funktionalitaten der Weghilfsschalter.

Selbstjustierende Potentiometer

m  Optionale Potentiometer erlauben eine stetige Riickmeldung der aktuellen Antriebsposition.

m  Uber eine in die Poti-Adaption integrierte Rutschkupplung stellt sich das Potentiometer nach Einstellung der
Wegendschalter automatisch auf den Stellweg ein.

m Vier Varianten (90°, 180°, 270° und 320°) ermdglichen eine optimale Ausnutzung des gesamten
Potentiometerbereiches.

Technische Daten

Motor Synchronmotor, kurzschlussfest
Stellkraft max. 120 Nm

Stellzeit 0,8 s...210 s/90°

Stellweg bis 320° / Multiturn auf Anfrage (30 bis 40 Nm: 10°...150° / 50 bis 60 Nm: 10°...100°)
Spannung 230 V AC (optional 115 V AC), 24 V AC/DC
Umgebungstemp. -15°C...+50 °C

Schutzart IP 65

Einschaltdauer 100%

Zusatzliche Schalter 2 oder 4 Stiick (optional)

Potentiometer optional

Stellungsregler Optional PMR-Nano eingebaut
Wegabschaltung Schaltnocken/Mikroschalter

Wartung Dauerschmierung (wartungsfrei)
Ansteuerung 3-Punkt-Schritt

(€ 11 3G Ex ec IIC T4 Ge X (Zone 2)

¢€x) 11 3D Ex tc llIC T80°C Dc X (Zone 22)
Umgebungstemperatur: =15 °C < Ta< 50 °C

ARIS Stellantriebe GmbH




AC DC
Typ Drehmo-  Stellzeit Na-:?:)ll s  Drehmo-  Stellzeit a
Nano+S  ment [s/90°7 DC ment [s/9071
[Nm] [Nm]
05-008 5 08(0,7) | DC05-03 5 3 =
05-03 5 3(2,5) | DC 05-06 5 6
05-06 5 6 (5) DC 05-10 5 10 a
05-15 5 15(13) | DC 05-15 5 15
05-30 5 30(25) | DC 05-30 5 30 1
05-60 5 60(50) | DC 05-45 5 45 h
10-008 10 08(0,7) | DC10-03 10 3
10-03 10 3(2,5) i DC 10-06 10 6 “
10-06 10 6 (5) DC 10-10 10 10 =
10-15 10 15(13) | DC 10-15 10 15
10-30 10 30(25) | DC 10-30 10 30
10-60 10 60(50) | DC 10-45 10 45 =
15-03 15 3(2,5) i DC 15-06 15 6 I
15-06 15 6 (5) DC 15-10 15 10
15-15 15 15(13) | DC15-15 15 15 =
15-30 15 30(25) | DC 15-30 15 30
15-60 15 60(50) | DC 15-45 15 45 m
20-02 20 1,5(1,3) i DC 20-06 20 6
20-06 20 6 (5) DC 20-10 20 10
20-15 20 15(13) | DC 20-15 20 15
20-30 20 30(25) | DC 20-30 20 30
20-60 20 60(50) | DC 20-45 20 45
AC DC AC DC
Typ Drehmo-  Stellzeit Na:’;': M Drehmo-  Stellzeit Typ Drehmo-  Stellzeit Nami L Drehmo-  Stellzeit
Nano+ M mept [5/90°] DC ment  [s/909] Nano+L et [s/90°] DC ment  [s/90°]
[Nm] [Nm] [Nm] [Nm]
25-03 30 3(25 | DC 30-07 30 7 70-06 70 6(5) DC 80-25 80 25
30-08 30 8(7) DC 30-10 30 10 80-10 80 10(8) | DC80-30 80 30
30-12 30 12(10) i DC 30-15 30 15 80-15 80 15(13) i DC 80-45 80 45
30-30 30 30(25) | DC 30-30 30 30 80-25 80 25(21) | DC 80-60 80 60
30-60 30 60(50) | DC 30-60 30 60 80-45 80 45(38) | DC100-30 100 30
30-120 30 120 (100) | DC30-100 30 100 80-60 80 60(50) | DC100-45 100 45
40-03 40 3(25 | DC40-10 40 10 80-80 80 80(67) | DC100-60 100 60
40-12 40 12(10) | DC40-15 40 15 80-210 80  210(175) | DC100-70 100 70
40-30 40 30(25) | DC 40-30 40 30 100-10 100 108 iDC120-30 120 30
40-60 40 60(50) | DC 40-60 40 60 100-15 100 15(13) | DC120-40 120 40
40-120 40 120(100) | DC 40-100 40 100 100-25 100 25(21) i DC120-45 120 45
50-12 50 12(10) | DC50-20 50 20 100-40 100 40(33) i DC120-60 120 60
50-20 50 20(17) | DC50-30 50 30 100-80 100 80(67) i DC120-70 120 70
50-50 50 50 (42) | DC 50-60 50 60 100210 100  210(175)
50-90 50 90(75) | DC50-100 50 100 120-10 120 10(8)
50-180 50 180(150) | DC 60-20 60 20 120-15 120 15(13)
60-05 60 5(4,2) | DC60-30 60 30 120-25 120 25(21)
60-20 60 20(17) | DC 60-60 60 60 120-40 120 40 (33)
60-50 60 50(42) | DC60-100 60 100 120-80 120 80 (67)
60-90 60 90 (75) 120-110 120 110(92)
60-180 60 180 (150) 120-210 120  210(175)
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Spezifikationen

s [x Zone 1
a (Ex) Ex 1 2G Ex d IIC T6 Gb

I - Einsetzbar in Zone 1 und Zone 2

Geratekategorien 2G und 3G

Druckfeste Kapselung ,d“

Einsetzbar bei Gasen mit erhohter Ziinddurchschlagsfahigkeit ,C“
Hochste Temperaturklasse T6

Fir Gase ab Ziindtemperatur > 85 °C

Flanschanschluss ISO FO5 und ARIS 65x50

Umgebungstemp. -20°C...+60 °C

Kabeleinfiihrung 1x M20x1,5 bzw. 1x M20x1,5 + 1x M16x1,5
Gehiduse Aluminium (lackiert), Unterteil Stahl
Ex-Schutzklasse Ex 1 2GEx d IIC T6 Gb

Schutzart IP65

ARIS Stellantriebe GmbH




Abmessungen Ex-Antriebe
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Typ Tensor Ex

Moderne Motortechnik erlaubt die exakte Regelung von Drehzahl und Drehmoment

Komfortable elektronische Einstellung von Stellweg, zusatzlichen Schaltern und Potentiometern

Prazises Regelergebnis

Kurze Brems- und Beschleunigungszeiten

Anlauf- und Bremskurven schonen die Armaturen

Keine Anlaufkondensatoren

Biirstenlose Stromzufiihrung

Permanente Motorflihrung; lauft nicht bei Anlegen einer Dauerspannung, keine Fehlbewegung bei Kurzschluss
Stromiiberwachung schiitzt zuverlassig vor Uberlastung

Multispannungseingang erhoht die Flexibilitat und reduziert die Lagerhaltung bei gleichzeitiger Einsatzmoglichkeit
in unterschiedlichsten Landern

Hoher Schwenkbereich von 10° bis (iber 100 Umdrehungen erlaubt Multiturn-Anwendungen und zuséatzliche
Weguntersetzungen

m Pulverbeschichtetes Gehause

Technische Daten

Motor BLDC-Motor

Stellkraft max. 120 Nm

Stellzeit 25...210 s/90°

Stellweg 10°...100 Umdrehungen

Spannung 85-265 V AC (optional Niederspannungs-Netzteil 24 V DC)
Umgebungstemp. -20°C...+60 °C

Ex-Schutzklasse ExI12GEx dIIC T6 Gb

Schutzart IP 65

Einschaltdauer 100%

Zusatzliche Schalter 2 oder 4 bistabile Relais (optional)

Potentiometer Elektronisch (optional)

Wegabschaltung Elektronisch (verschleiBfrei)

Wartung Dauerschmierung (wartungsfrei)

Ansteuerung 3-Punkt-Schritt (optional Stellungsregler 12 bit, Bus, ...)

ARIS Stellantriebe GmbH



Typ Drehmoment Stellzeit a
[Nm] [s/90°]

Tensor 05-02 5 2
Tensor 05-03 5 3 =
Tensor 05-06 5 6
Tensor 0515 5 15 a
Tensor 05-30 5 30
Tensor 05-60 5 60 I -
Tensor 10-03 10 '
Tensor 10-06 10
Tensor 10-15 10 15 “
Tensor 10-30 10 30
Tensor 10-60 10 60 =
Tensor 1503 15
Tensor 15-06 15 =
Tensor 15-15 15 15
Tensor 15-30 15 30 I
Tensor 1560 15 60 =
Tensor 20-06 20 6
Tensor 20-10 20 10 m
Tensor 20-15 20 15
Tensor 20-30 20 30
Tensor 20-60 20 60

Typ Drehmoment Stellzeit Typ Drehmoment Stellzeit

[Nm] [s/90°] [Nm] [s/90°]

Tensor 30-08 30 8 Tensor 80-25 80 25
Tensor 30-12 30 12 Tensor 80-30 80 30
Tensor 30-15 30 15 Tensor 80-45 80 45
Tensor 30-30 30 30 Tensor 80-60 80 60
Tensor 30-60 30 60 Tensor 80-90 80 90
Tensor 30-120 30 120 Tensor 80-120 80 120
Tensor 40-12 40 12 Tensor 80-150 80 150
Tensor 40-15 40 15 Tensor 80-210 80 210
Tensor 40-30 40 30 Tensor 100-25 100 25
Tensor 40-60 40 60 Tensor 100-30 100 30
Tensor 40-120 40 120 Tensor 100-45 100 45
Tensor 50-15 50 15 Tensor 100-60 100 60
Tensor 50-20 50 20 Tensor 100-90 100 90
Tensor 50-25 50 25 Tensor 100-120 100 120
Tensor 50-30 50 30 Tensor 100-150 100 150
Tensor 50-60 50 60 Tensor 100-210 100 210
Tensor 50-120 50 120 Tensor 120-42 120 42
Tensor 60-20 60 20 Tensor 120-60 120 60
Tensor 60-25 60 25 Tensor 120-90 120 90
Tensor 60-30 60 30 Tensor 120-120 120 120
Tensor 60-60 60 60 Tensor 120-150 120 150
Tensor 60-120 60 120 Tensor 120-210 120 210

Aufgrund der Regelbarkeit des Motors bzgl. Drehmoment und Drehzahl sind Schnelllaufer bis zu 0,8s/90° realisierbar.
Andere Werte auf Anfrage. .

www.stellantriebe.de




Typ Nano+ Ex
Antrieb iiber Synchronmotor

m  Die im Synchronmotor verbauten Dauermagnete gewahrleisten ein hohes Haltemoment auch im spannungslosen
Zustand.

m  Die Drehzahl der Synchronmotoren hangt ausschlieBlich von der Netzfrequenz ab. Somit ist eine konstante,
lastunabhangige Stellzeit gewahrleistet.

Klassisches Abschaltsystem iiber Schaltnocke und Mikroschalter

m  Fir die Positionserfassung und Abschaltung wird keine permanente Versorgungsspannung benétigt. Die
Antriebe sind zu 100% anschlusskompatibel zu friiheren ARIS Stellantrieben, eignen sich somit hervorragend als
Austauschantriebe.

m  Werkzeuglos einstellbare Schaltnocken erlauben eine schnelle und exakte Einstellung der Stellantriebe.

Zwei zusatzliche Weghilfsschalter zur Meldung von Zwischenstellungen

m  Zwei zusatzliche, potentialfreie Weghilfsschalter stehen optional zur Signalisierung von Zwischenstellungen zur
Verfligung.

m Die Einstellung erfolgt iber werkzeuglos einstellbare Schaltnocken, sodass eine schnelle und reibungslose
Inbetriebnahme gewahrleistet ist.

m  Unterschiedliche Schaltnockenformen ermoglichen unterschiedliche Funktionalitaten der Weghilfsschalter.

Selbstjustierende Potentiometer

m  Optionale Potentiometer erlauben eine stetige Riickmeldung der aktuellen Antriebsposition.

m  Uber eine in die Poti-Adaption integrierte Rutschkupplung stellt sich das Potentiometer nach Einstellung der
Wegendschalter automatisch auf den Stellweg ein.

m Vier Varianten (90°, 180°, 270° und 320°) ermdglichen eine optimale Ausnutzung des gesamten
Potentiometerbereiches.

Technische Daten

Motor Synchronmotor, kurzschlussfest
Stellkraft max. 120 Nm

Stellzeit 0,8 s...210 s/90°

Stellweg bis 320° / Multiturn auf Anfrage (30 bis 40 Nm: 10°...150° / 50 bis 60 Nm: 10°...100°)
Spannung 230 V AC (optional 115 V AC), 24 V AC/DC
Umgebungstemp. -20°C...+60 °C

Ex-Schutzklasse ExII12GEx dIIC T6 Gb

Schutzart IP 65

Einschaltdauer 100%

Zusitzliche Schalter 2 oder 4 Stiick (optional)

Potentiometer optional

Stellungsregler Optional PMR-Nano eingebaut
Wegabschaltung Schaltnocken/Mikroschalter

Wartung Dauerschmierung (wartungsfrei)
Ansteuerung 3-Punkt-Schritt

ARIS Stellantriebe GmbH




AC DC

Typ Drehmo-  Stellzeit Typ Drehmo-  Stellzeit a

Nano+ ment [s/909 i Namo+DC mant  [5/90
[Nm] [Nm]
05-008 5 08(0,7) | DC 05-03 5 3 =
05-03 5 3(25) | DC 05-06 5 6
05-06 5 6 (5) DC 05-10 5 10 a
05-15 5 15(13) | DC 05-15 5 15
05-30 5 30(25) | DC 05-30 5 30 1
05-60 5 60(50) ;| DC 05-45 5 45 h
10-008 10 08(0,7 | DC10-03 10 3
10-03 10 3(25 | DC10-06 10 6 “
10-06 10 6 (5) DC 10-10 10 10 =
10-15 10 15(13) | DC 10-15 10 15
10-30 10 30(25) | DC 10-30 10 30
10-60 10 60(50) | DC 10-45 10 45 =
15-03 15 3(2,5) i DC 15-06 15 6 I
15-06 15 6 (5) DC 15-10 15 10
15-15 15 15(13) | DC 15-15 15 15 =
15-30 15 30(25) | DC 15-30 15 30
15-60 15 60(50) | DC 15-45 15 45 m
20-02 20 1,5(1,3) i DC 20-06 20 6
20-06 20 6 (5) DC 20-10 20 10
20-15 20 15(13) | DC 20-15 20 15
20-30 20 30(25) | DC 20-30 20 30
20-60 20 60(50) | DC 20-45 20 45
AC DC AC DC

P Drehmo-  Stellzeit Typ Drehmo-  Stellzeit e Drehmo-  Stellzeit Typ Drehmo-  Stellzeit

Nano+ ment  [s/90° | Nano+DC  ept 5909 Nano+ ment [s/90° | Namo+DC  ment  [5/907
[Nm] [Nm] [Nm] [Nm]

25-03 30 3(25 | DC 30-07 30 7 80-25 80 25(21) | DC 80-25 80 25
30-08 30 8(7) DC 30-10 30 10 80-45 80 45(38) | DC 80-30 80 30
30-12 30 12(10) i DC 30-15 30 15 80-60 80 60(50) | DC 80-45 80 45
30-30 30 30(25) | DC 30-30 30 30 80-80 80 80(67) | DC 80-60 80 60
30-60 30 60(50) | DC 30-60 30 60 80-210 80  210(175) i DC100-30 100 30
30-120 30 120 (100) | DC30-100 30 100 100-40 100 40(33) | DC100-45 100 45
40-03 40 3(25 | DC40-10 40 10 100-80 100 80(67) | DC100-60 100 60
40-12 40 12(10) i DC 40-15 40 15 100-210 100  210(175) | DC100-70 100 70
40-30 40 30(25) | DC 40-30 40 30 120-40 120 40(33) | DC120-30 120 30
40-60 40 60(50) | DC 40-60 40 60 120-80 120 80(67) | DC120-40 120 40
40-120 40 120(100) | DC 40-100 40 100 120-110 120 110(92) i DC120-45 120 45
50-12 50 12(10) i DC50-20 50 20 120210 120  210(175) | DC 120-60 120 60
50-20 50 20(17) | DC50-30 50 30 i DC120-70 120 70
50-50 50 50(42) | DC 50-60 50 60
50-90 50 90(75) | DC50-100 50 100
50-180 50 180 (150) | DC 60-20 60 20
60-05 60 5(4,2) | DC60-30 60 30
60-20 60 20(17) | DC 60-60 60 60
60-50 60 50(42) | DC60-100 60 100
60-90 60 90 (75)
60-180 60 180 (150) |

www.stellantriebe.de




Typ CL Ex

Universale, solide Industrieausfiihrung

Lebensdauerschmierung

Lageunabhangig montierbar

Kurzschlussfester Synchronmotor

Hohes Selbsthaltemoment

Fein einstellbare Justierschaltnocken

Zahlreiche Optionen wie zus. Schalter, Potentiometer, Stellungsmelder, Stellungsregler, Lastabschaltung mit
Stormeldung etc.

Diverse Wellenausfiihrungen und Befestigungsbohrungen lieferbar
Zahlreiche Aufbau- und Zubehorteile

Optional Reglerkarte PMR-CL eingebaut

100% anschlusskompatibel zu friiheren ARIS Stellantrieben

Technische Daten

Stellkraft max. 40 Nm

Stellzeit 0,6 s...120 s/90° (lastunabhangig bei AC)

Stellweg 10°...320°, stufenlos einstellbar (Option bis 250 Umdrehungen)
Spannung 230V AC, 50/60 Hz (Option 24/115 V AC, 400 V DS, 12/24 V DC)
Umgebungstemp. -20 °C...+60 °C

Ex-Schutzklasse ExII2GEx d IIC T6 Gb

Schutzart IP 65

Einschaltdauer 100%

ARIS Stellantriebe GmbH




Typ CL Ex... Drehmoment [Nm] Stellzeit [s/90°] Spannung
02-05 2 5
06-15 6 15
12-30 12 30
15-60 15 60 230 VAC
25-60 25 60
30-120 30 120
40-120 40 120
02-01 1
07-03 3
12-05 12
230 VAC
35-15 35 15
40-30 40 30
40-60 40 60
04-01 0,8
08-02 8 1,4
14-03 14 2,7
20-04 20 4 230V AC
35-07 35 7
40-15 40 15
08-01 8 0,8
14-02 14 1,4
25-03 25 2,7 230 VAC
40-04 40 4
40-07 40 7
Typ CL Ex DC Drehmoment [Nm] Stellzeit [s/90°] Spannung
02-03 2 3
04-06 4 6
08-12 8 12 24V DC
16-24 16 24
30-50 30 50
04-02 4
07-03
15-06 15 24V DC
30-12 30 12
40-24 40 24
03-00 0,6
06-01 1,2
10-02 10 2 24V DC
20-03 20 3
40-06 40 6
05-00 0,6
09-01 1,2
14-02 14 2 24VDC
24-03 24 3
18-01 18 1,2
28-02 28 1,8 24V DC
40-03 40 3

www.stellantriebe.de




Linearis Ex fiir Zone 1
Klappenversteller fiir explosionsgeschiitzte Bereiche

Ex) Ex 11 2G Ex d IiC T6 Gb

Einsetzbar in Zone 1 und Zone 2

|
m  Geratekategorien 2G und 3G
m  Druckfeste Kapselung ,d“
m Einsetzbar bei Gasen mit erhohter Ziinddurchschlagsfahigkeit ,C*
m Hochste Temperaturklasse T6
m Fir Gase ab Ziindtemperatur > 85 °C
m Pleuelstangen Edelstahl
m  Elektrisch leitende Gleitlager
Umgebungstemp. -20 °C...+60 °C
Kabeleinfiihrung 1x M20x1,5 bzw. 1x M20x1,5 + 1x M16x1,5
Gehause Aluminium (lackiert), Unterteil Stahl
Ex-Schutzklasse ExII2GEx d IIC T6 Gb
Schutzart IP65

Linearis Ex fiir Zone 2/22

{€x) 11 3G Ex ec IIC T4 Ge X (Zone 2)

¢€x) 11 3D Ex tc IlIC T80°C Dc X (Zone 22)

Umgebungstemperatur; =15 °C < Ta <50 °C

Kompakte Bauform (Abmessungen und technische Daten

wie Normalantrieb N+)

Geringer Aufpreis zu Normalantrieb, deutlich giinstiger als mit
druckfester Kapselung

Einsetzbar in Zone 2 oder 22

Pleuelstangen Edelstahl

Elektrisch leitende Gleitlager

Hohe Sicherheit durch Einzelpriifung im Werk

ARIS Stellantriebe GmbH




ARIS schlieBt Liicken

Sie sehen sich bei lhrer Anlage mit einem Problem konfrontiert und sind auf der Suche nach einer
Alternative oder Neul6sung?

40 Jahre Erfahrung und fachliche Kompetenz im eigenen Haus. Durch neu geschaffene Kapazitaten befindet sich unsere
Konstruktionsabteilung seit 2014 wieder am ARIS Stammsitz in Troisdorf/Deutschland. Hier entwickeln und bauen wir hochwertige
elektrische Stellantriebe, die mit einer zeitgemaBen Technologie ausgestattet sind. Antriebe aus dem Hause ARIS entstehen in enger
Zusammenarbeit der Konstrukteure, Techniker und dem Vertriebsteam mit unseren Kunden. So sind wir in der Lage, marktgerechte
Produkte von Grund auf zu entwickeln und unter einem Dach bis zur Serienreife auszufiihren. Neben den Standardprodukten kénnen wir
individuelle Losungen fiir Kundenprojekte ebenso realisieren wie Sonderantriebe als OEM-Ware.

Kommen Sie zu ARIS - lhr Spezialist fiir moderne Antriebstechnologie ,Made in Germany*“.

www.stellantriebe.de
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